1. Основы теории пневмогидравлических ракет.
Принцип действия,  расчет реактивной тяги,  расхода,  времени истечения.  Стендовые испытания,  коэффициенты расхода сопла.  Расчет скорости выталкивания с внутренней направляющей.
Параметры и характеристики  ПЭТ бутылок

2. Расчет движения при истечении воздуха

3. Инерциальная  фаза полета,  расчет высоты подъема  с учетом сопротивления воздуха в зависимости от массы ракеты и начальной скорости.
4. Численный  метод  теоретического определения  скорости и высоты подъема

5. Оптимальное соотношение  топлива  с объемом ракеты,  пустой массы,  давления

6. Основы расчета сопротивления среды

7. Основы аэродинамической устойчивости ракет. ЦТ и ЦД.  Оперение.

Конструкции пневмогидравлических  ракет
1. Головная часть.

1.1 БРЭО.  Высотомер.  Бортовое видео.  Акселерометр.  Блоки питания.
1.2 Способы определения момента апогея,  оптический и магнитный датчики,  датчик давления  и акселерометр.  Принудительное срабатывание по радиоканалу.
1.3 ССР.  Механизм срабатывания ССР.  Боковой и центральный выброс парашюта.  Пневмопатрон.

1.4 .  Виды парашютов.  Расчет парашюта и материалы изготовления. Подвес парашюта. Способ укладки. 

1.5 Варианты соединения ГЧ с двигателем

2. Двигатель.  Соединенный и клееный.  Технология склейки ПЭТ.  Клеи и клейкие ленты.  Предельно допустимые давления.  Методы упрочнения корпуса двигателя.  Пеногенераторы.
3. Бустерные разгонные блоки.

4. Сопла.  Наконечники Гардена с вклеенной крышкой.

5. Расчет стабилизаторов и способ крепления к двигателю.

6. Стартовый комплекс.  

6.1 Коннектор Гардена.  

6.2  Внутренние (разгонно-нагнетательные)  и внешние  направляющие.

6.3 Системы заполнения и нагнетания. Компрессоры, баллоны сж. воздуха (азота), соединительные шланги, манометры, аварийный сброс давления. Охлаждение нагнетаемого воздуха.
7. Стыковочные узлы многоступенчатых ракет.

8. Основы  техники безопасности.

